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i .
TPE 4%

NPE
PUR A\ E , 2 ( RAL 9005 )

FUEHE :

BAMES®BY : 600/1000 V
EHSES8E4 : 300/500 V
fE5 8% : 300V

iR BE
BAOMEAHEL : 4000 V

BESES 8 : 3000 V
EE B4 : 1500V
Hi : B A+360°/m

B pEE 4R

BELRE : 5x BHEIE

BERE  10x BHEAR
ESEHE :

BlERE : -50°C~+80°C

B &L : -40°C~+80°C
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CABLES

MIER

YRR
P/N

SK65.001
SK65.002
SK65.003
SK65.004
SK65.005
SK65.015
SK65.006
SK65.007
SK65.008
SK65.009
SK65.010
SK65.011
SK65.012
SK65.013
SK65.014

SK65.101
SK65.102
SK65.103
SK65.104
SK65.105
SK65.106
SK65.107
SK65.108
SK65.109
SK65.110
SK65.111
SK65.112
SK65.113
SK65.114
SK65.115
SK65.116

SK65.01.12
SK65.01.18
SK65.02.12
SK65.02.18
SK65.02.25
SK65.03.04
SK65.05.04
SK65.15.12
SK65.15.18
SK65.01.02.03
SK65.03.02.03
SK65.03.02.05
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BhHMEA B ( Power and hybrid cables )

(3x2X0,25)+5%(2x0,25)+7x0,25+1x0,5 17,0 LU ™SR4
(5x0,5)+(4x2x0,25)+(5%2,5)+2x(2x0,5) 18,5 LU ™SR4
(2x1,0)+(3x1,0)+1x1,0 10,2 LU 2R
5x1,5 9,9 DA 2
(4x2,5) 9,9 LA s34

4x4 13,1 260
4x2,5+(2x1,5) 13,0 BT SRR
4x2,5+(2x0,5) 11,2 LU SN
4x2,5+(2x0,75) 12,0 LU TSR0 A
4x2,5+2x(2X0,75) 13,3 LU T2
6%(2x0,34)+4x0,25 14,5 LU 2R
(3x2,5)+3x(2x0,34)+(2X0,34)+2x2x0,34+2,5 15,5 LU ™SR4
11x5x1,5+29x1,5+24x0,34 34,0 DA 24
(3x2x1,5)+10x1,0 30,0 LU SN
6x18x0,34 20,3 DT =R

#FI5E 584 ( Control and signal cables )
2x(2x0,75)+(3x0,75) 10,0 DT =R
2x2x0,34+(2x0,34) 6,6 LU 2
2%(2x0,34)+3x4x0,34+3x0,34 10,8 LU ™SR4
3x1,0+4x4x0,5 11,6 DA 2
4x4x0,6+3x3x0,6 12,8 DA 24
2x0,5+4x2x0,25 8,0 DA 2
3x2x0,24+6x0,5 9,7 DT =R
(2X0,5)+(2X0,5)+(4x0,34)+(15x0,25) 11,8 LU TSR A
6x3x1,0+1,0 13,1 DT =R
23x1,0+(2x1,0) 13,3 LU TSR A
3x1,0 53 LA 24
(2x1,0)+5x3x1,0+1x1,0) 13,5 LU 2
6%(2x0,34) 11,2 LU 2R
4x(2x0,34) 95 LU 2
4x(2x0,25) 9,3 LU SN
(5%0,15)+2x(2X0,24)+3x(2x0,5)+10x(2x0,25) 21,0 LU SN
{584 ( Signal cables )

12x0,14 7,0 92

18x0,14 8,3 111

12x0,25 8,5 118

18x0,25 9,3 157

25x0,25 11,2 195

4x0,34 59 46

4x0,5 6,2 60

12G1,5 14,6 390

18G1,5 15,3 595

3x2x0,14 6,1 51

3x2x0,34 6,4 81

5x2x0,34 9,5 125

HES AL | F5 TLD11Y

EMZ cable/EMZ B4
EMZ cable/ EMZ EB4%
CCC cable/{2 %l & #2 il s B e 48
Power cable/ 1 248
Power cable/H 1 .48
Power cable/H 1 .48
Motor + Brake/E8. 4150 #l3h
Signal + Power/ {55 F&8H
Signal + Power/ {5 5 F&.h
Signal + Power/{S 5 F8. 1
Signal + Power/{S 5 F1 .1
Signal + Power S5 F1. 1
Motor cable/E34] E8.44
Motor cable/EE#lEB4K
Hand-put cable/Hand-put E3.4%
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BHSES RN
BHSES RN
BHSES RN
BHSES RN
BHSES RN
BESESHEH
EHESESR
BHSESEH
BESESEH
BHSES RN
BHSES RN
BHSES RN
BHSES RN
BESESEH
BESESEH
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